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{ ) ricemon  Objetivos y beneficios de la agricultura de precision C Espafola

< La agricultura de precision se entiende como la aplicacion de nuevas tecnologias
de la informacion (TIC) a tareas agricolas con el fin de mejorar la productividad de
los cultivos y disminuir el impacto medioambiental.
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Evaluacién Gestion a distancia Precision y control Aplicacién de

de ensayos y en tiempo real de la siembra dosis variable
Recopilacion de datos Procesamiento de Delimitacion de las Aplicacion de técnicas
georefenciados la informacién zonas de manejo de manejo variable
La tecnologia de informacion vinculada al Los datos recolectados se procesan En base a los modelos obtenidos y con la El mejor conocimiento de la
posicionamiento satelital permite obtener con software especializado y experiencia del productor se traza un mapa variabilidad posibilita planificar una
datos georreferenciados de distintos sitios permiten elaborar diferentes mapas de manejo diferenciado, que identifica gestién “a medida” para cada zona
de un lote y conocer asi su variabilidad. o modelos del lote, con informacién sitios con distinto potencial y requerimiento del lote, con beneficios econémicos
Algunos ejemplos de datos a recolectar son: precisa de sus distintas dreas. de insumos y tareas. y ecolégicos.
Imdgenes satelitales y aéreas

Variabilidad MAQUINAS PRECISAS

Cartas de suel to fi
s de suelo y mapas topogrificos Para un aprovechamiento

optimo del manejo variable es
Mﬁ:PA DE MANE|O | necesario qjustar la maquinaria
- s W : para explotar todo su potencial e
incorporar gradualmente nueva
tecnologia de precisién.

Muestreo de suelo

Mapa de conductividad eléctrica

Rendimiento de cultivos anteriores

Mapa de proteina y contenido de aceite en granos

Fuente: INTA (2014). La Argentina consolida su liderazgo en agricultura de precisién. Disponible en
http:// intainforma.inta.gov.ar/?p=20305
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Muestreo de suelo con GPRS

Tomografia de
conductividad
eléctrica

Fotografia aérea
con avion no
tripulado

© SIEMBRA
Mayor precisién en la dosificacién y la
profundidad. Mejor trazado de surcos,
gue evita superposiciones. Fertilizacién
segun requerimiento.

9 CONTROL DEL CULTIVO
Tecnologfa de dosificacién
variable: permite realizar
cambios de dosis de los
insumos en tiempo real.
Control selectivo de
malezas.

€) COSECHA
Disminucién de pérdidas
en cosecha. Monitor de
rendimiento y registro de
- - calidad por zona y en
- tiempo real.

== NUEVOMAPA .-
““"" DE RENDIMIENTO ==

Transferencia de
datos en tiempo real.

Monitor universal
(de aplicacién a
todas las maguinas).

Manejo integrado a
distancia en tiempo real

Las tecnologias de informacién y

Trazabilidad

La certificacién de la

Sensores que
regulan en tiempo
real el implemento,
por gj: la barra de i
cortey lavelocidad [ °
en cosechadoras.

procedencia, del manejo
y de la calidad de origen
de los productos mejora
su comercializacién.

comunicacién posibilitan realizar
el seguimiento de todas las tareas
y su gestion desde computadoras
o dispositivos méviles.

Fuente: INTA (2014)
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Controlador de siembra: velocidad de
avance y densidad, entre otras variables.
Estabilizadores de cuerpo de siembra:
otorgan mayor uniformidad en la tarea.
Autonivelado: para trabajar en laderas.

Sensores de indice verde: estado de los
cultivos en tiempo real.

Banderillero satelital: evita el trabajo
insalubre y permite la tarea nocturna.
Sistemas de dosificacion variable: de tipo
hidriulico, mecdnico o eléctrico.

Riego selectivo: segin necesidad real.

Sensores de calidad: diferenciacion de la
materia prima en campo, con separacién
para diferentes destinos.

Regulador de flujo: ajuste de la velocidad
de la cosechadora para un volumen
constante de ingreso de material.

LA MAQUINA AGRICOLA DEL FUTURO
Serd mds precisa y eficiente, mas inteligente y automatizada.

Registro de trazabilidad
del producto final.

Mds segura, ergondmica

y facil de operar.

Autoguiada satelital-
mente o por sensores.

biomasa, indice verde,
proteina, etc.



z ) RiceMon Fotogrametria aérea con drones C Sl

% El sistema de aeronave pilotada a distancia (RPAS) comprende un conjunto de
elementos configurables incluyendo una RPA, sus estaciones de piloto remoto
conexas, los necesarios enlaces C2 y todo otro elemento del sistema que pueda
necesitarse, en cualquier punto durante el vuelo. Otras caracteristicas podrian
comprender soporte |6gico, vigilancia de la salud, equipo de comunicaciones ATC,
sistema de determinacion de vuelo y elementos de lanzamiento y recuperacion.



https://create.kahoot.it/share/ricemon/ce9fe92b-aafb-4c48-a2f6-952b39936f5e
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{( ) RiceMon Fotogrametria aérea con drones

% La carga de pago o payload es la capacidad de carga de una aeronave destinada a
albergar cualquier mercancia o sistema que hacen util la existencia de la misma.

Sensor LiDAR @

Carga de pago
variable Cdmaras
(Cadmaras RGB, térmicas
MS, Hiper)

Camera 360¢

Sonar (haz

Unico, haz

multiple o
barrido lateral)

Carga de pago
@ fija (Camaras
RGB o MS)

Otros (Envios,
& aplicacion de
insecticidas...)
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DJI Zenmuse X55 Camera for DJI Inspire 2
Brand: Epic
i ok 13 ratings | 12 arsveered ques bors

DJI Zenmuse L1 LIiDAR

Whirite o Review

Price 51‘;9'2‘00 + 550,000 shipgsing
Your Price: $13,100.00

Model Name 155 DUl Zenmuse
Brand Epic Part Mumber: DU1_L1
Speecial Featurne Andi-Shake

Avallability: I Siosk. Fres Shipping
Age Range [Description) 216 manths (o 720 months

Continuous Shoating B0 fps

. e ;i : m
Ftem Welght 1.1 Pounds

Sireen Size 7 inches

About this item

+ Perfect Purchase for ary Hobly
« Greal craftsmanship
s Mhist Bury lem

Dul Zenmuse H20T Thermal Camera - Quad-

Sensor Solution (Shield Plus) Hyperspectral Camera Rikola
$11,799.00
T €40.000 ¢

Rikola Ltd. has developed, together with VTT, the weorlds smallest and
modal Eghtweight Hyperipeciral Camers. This rames baied dobkalion
prenrides full 20 images al eoery eapasure enabling hyperspecisal
stereophotogramenetry in WAVS fest im the werld.

: + Add o shopping bag £ 3
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< El vuelo de drones esta sujeto a la legislacion aeronautica peruana (NTC 001-

2015).

< Registro: El operador de un dron solicitara a la Direccion de Certificaciones vy
Autorizaciones (DGAC) una tarjeta de registro en la que dejara constancia de los
datos del equipo.

» Acreditacion del piloto: La DGAC habilitard a un ciudadano como operador de
dron siempre y cuando este haya sido capacitado y certificado por un Centro de
Instruccion de Aviacion Civil o una institucion aerodeportiva acreditada por el
ministerio. Y, ademas, apruebe la evaluacion tedrica tomada por la Coordinacion
de Licencias Aeronauticas.

< Presentacion presencial en la sede central del MTC (Ministerio de Transportes y
Comunicaciones) o en los centros de Atencion al Ciudadano que el sector tiene en
las regiones.

< Duracion del tramite: 48 horas.

< Solicitud de permiso para sobrevuelo: No hay restriccion para el sobrevuelo en
zonas rurales. Sin embargo, si se desea manipular un dron en un area urbana, el
piloto debera solicitar anticipadamente un permiso al Ministerio de Transportes y
Comunicaciones.
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https://portal.mtc.gob.pe/transportes/aeronautica_civil/servicios_tramites/rpas.html
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1. Estudio del area de trabajo 2. Planificacion del vuelo
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Estudio previo Planeamiento \

Resultados Ejecucion

3. Realizacion del vuelo

Analisis

af g T ——— 0,20 R —

4. Obtencion de nubes de puntos, 10
ortofotos y elaboracién de mapas
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< Estudio del area de trabajo
< Estudio de la orografia de la zona para evitar obstaculos y garantizar la seguridad
del vuelo.
< Estudio de las variables meteorologicas (viento, temperatura y nubosidad).
< Calibracion de los sensores
< Ajuste de ISO, apertura, velocidad de obturacion y balance de blancos.
< Calibracion radiométrica en sensores multi e hiperespectrales.
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{( ) RiceMon Fotogrametria aérea con drones

< Planificacion de la misién
% Mantener los solapes necesarios entre fotogramas. Solape longitudinal superior al
80% vy transversal no inferior al 75%.
% Mantener una altura de vuelo constante.
< Tener en cuenta el GSD (Ground Sample Distance), tamafno de pixel.
<+ Toma de Ground Control Points (GPC) con alta precision.

£/ 2% 267.. 7min:30s
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< Ejecucion del vuelo
< El vuelo se realiza de forma autdbnoma, pero el operador debe vigilar en todo
momento su correcto desarrollo.
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< Procesamiento
< Alineacion
% Nube de puntos dispersa > Nube de puntos densa
% Modelos 3D
< Ortofotos, mapas de reflectancia, mapas de indices espectrales...

s Museo de Historia Natural de Londres (Nube de puntos densa)

% Modelo 3D visualizando el indice NDVI @

Met%;#ape T 4 @
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https://sketchfab.com/3d-models/point-cloud-demo-natural-history-museum-london-05940cf8ceaa44b4852bb6f04537cb97
https://sketchfab.com/3d-models/ci-sophia-farms-ndvi-1f01c61095b341df9384ac49e8ed3ec9
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< Resultados
< Elaboracion de informes y mapas.

NDVI

049-0.78
043-048
0.38-042

033-037

029-032

024-028

019-023

013-018

007-012

0-006
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Esta publicacion cuenta con la colaboracién de la Cooperacion Espanola a través de la Agencia
Espafiola de Cooperacion (AECID). El contenido de la misma es responsabilidad exclusiva del grupo de
Cartografia GeoAmbiental y Teledeteccion de la Universitat Politecnica de Valéncia y no refleja,
necesariamente, la postura de la AECID.
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